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LM 500h
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LM 500h 4 人座
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LM 500h LM 350h



LM 350h

LEXUS_LM   11 LEXUS_ LM   12

導入 Lexus  全新設計語彙  Spindle  Body，立體車身折線向上延伸，與引擎蓋及頭燈勾勒出  

Spindle  Body  之樣貌，並以新世代設計，漸層式格柵構築內網造型，讓視覺重心隨之下移

並向 中 央 聚 焦 ， 營 造 穩 重 氣 勢 的 同 時 仍 保 有 動 感 張 力 。 煥 然 一 新 的 紡 錘 型 水 箱 護 罩 為 

LM  奠定旗艦奢華的層峰定位。

Spindle Body 紡錘型立體車身設計

多層次的三眼式頭燈設計，創造出銳利的視覺感，搭配 L-s ignature  LED 日行燈，讓前視造型在

低調深邃中不失動感魅力。

三眼式  LED 頭燈、  L-signature LED 日行燈



LM 500h
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ᕮ㍨ଟ↹ᭅ㐮Ꭵ的  L-signature LED ა燈ວࣩᡷ

ⶊ㟎ڮ，造型線ᨗ向中央延伸㇜અ為㕳⠍式  

LED  ა燈，水ቢᮋ向㜖線營造ႛ㯍感，並ૢᓩ

ጶ保᧾下៨㩶㦾㷭ᨗ設計，ឲ體視覺重心ᣖ

低穩，ფ⌐  LM  的⊰⯯㶲⣱。

L-signature LED ஔ燈

LM 配ࠚ㮘㯍⠢，ⲟ在行㟦㮠 ᴰ的ࢡګ╎

ᙈࢥ，並ᙫਃ車ၣႛ㯍的⠉㮠感。⯴⑃ᐁᐺ㍴

Ⴋℾ的㰪ࢥ㯺㰽在時，㜯ᗗ㮘㯚ஓ動㲋動

㠕㰪，ਢੴګ㠑Ḍ↬的៲➺。㑨ᡂ፺ᑕ

⫚ᐖჸᥗ㮠，ᔡᡂⵗ在⠍ᨥᛡ┊㡿ᣡ中，

㟎㟻⠢，讓ં⟔㞺ڳᡱⵞ╎ឆ眼ቼ。

ㄥᨰ式づゑগᾔ
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LM 500h 4 人座

TAZUNA COCKPIT PLEASURE
Ԓᯌ∈㋍㋒座ÃἼ˻ՋᇐዅϏ



LM 搭㜥╞覺的  14 ઈ㏃ᙍ式，⨤અࢤ㟦➕ᕯ與ڳᎥয়㲎᳦，讓㹲ټ⯯ⲟ隨心ᔾᰔᜯܩ並⊘ጻ㖌㏏䦋ک

配ࠚᒚ型ᕇ㟠ᙌہ㳛 Apple CarPlay 與  Android Auto，ੴႫᕇᓩ␉➺式同᱀上ᜯᙍ，⨤અ㏃ᙍ˵語㵉

ᙍे⢢ওⲟ，讓㹲㹸⯯以ᣖ၎全˵ፀၳ的៨式ೄᓩ⫪፮㡿ᣡ␄ᶲ，ګ TAZUNA 全⎫⬁㹲㹸ⶬስݎ的次世代

㹲ټ體㻣。

ঐִ⍩⭇⦳ᆦٮ⅝ダ ၫ式⠌⦧ٱ 14 
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以㜠☞的ᙵᮥ行➺及ڳ體ሂ၀設計，讓दᙵᮥ位㜯┽

ᕇِ一次ु位，ᱶ㙄➺㡿ፀၳ。

↤ҏ式ၚᓾ

㹲㹸৽配ࠚ全  HUD 多ওⲟᖍ頭㶫✖，ᙫݟ多㵘

行車㖌㏏並ݡ㲎᳦調ឲ位⭮及ڮኈ，並有三⟔٫㶎

㳛㠞ᜫ，搭配 TAZUNA ⶬ㨠㰢，讓㹲㹸Ⴌᵮ前៨ہ

㙄ᵋ，ฉঔ行車၎全。

HUD ঐִ⍩ྼ頭㈬ẳ�( ( Ⴌჴڳ 7 / 6 

㟎㟻㲋ဠᙍे⧜⨿代ᣝࠪ⨿㮑ᕹ，ᐁ੯㲎ᗗะ㲋ဠ

㮘㯚，ਢੴ㜯㼻ஓ㮗車㮑。᰿，在㲋力不㘒ᔡ៦㲋

⢢−ᵋ┋␄時，کੴ㟎㟻ᕇ動ᜯܩ㎲㪸。

E-Latch ㄽ式たྫྷ�( ( 㱲前࠹ 

Mark Levinson®  Premium Surround ㇘㇠⅝

奢華㳕㒛的車ⶬ內ࣃ配⭮ 23 ࣇ㭗㖞⧺ᙴⰹ౧  ( 6 / 7ڳ

為  2 ࣇ 1  )，讓ᐁ身ラ車ၣⲟ感⥧ⶊ⎫⬁㵉භ

㲔ᜡ。⊏ၰ創新  QLS ( Quantum Logic Surround ) ⎫⬁

式ঁ㰖㵉㶃ᙍे，⨤અ  Unity™ ᕯ㊅，讓ެ㵉ⷀ㡿

㔭ᴰ㷬Ἆ፳႕ી⌐，㵉㖪⨊ⴟᾂວᐁ㎓ⵕ⌐භ，

並 全 新 導 入 Clari-Fi™ 2.0 ᕯ ㊅，㤾 Ⴑ ា 位 ะ ⫗ 㵉 Ẳ

㟦行㠪ޖ᰾，Ἆ㘒ᐁᣞᗞग़的Ⱃᤉ。

搭㜥  12.3 ઈࣇ立體層次感的ា位ࡪ㊕，ၐ⮈⨤અ

前◸➕ᕯ與ⰽڳሂや䦋ࡪ㊕ஓ動時的動ᒀᢅࢥ，

與中ᙍੵ㶫✖同᱀ૢᓩ，ფ⌐㳗ऐⶬ᳄。

ԒᆪΜӇ⢟ጀ�
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L M  搭㜥全新  4 8  ઈႛ，ⲟ在全  /  2 4  ઈ㱲  /  2 4  ઈ以及  2 1 :9  的ঁ㰖式， 4  ⟔式㮠

ⵗ␒दᙵᜯܩ，讓ټၡ㑨重㍴শᣡ㓱ᔡګ༥ᬱጞ㵉，┒ⲟፀၳೄᓩᕾᔡ㠑ᴠᷙ視覺㸵ၮ。

୨⠌ٱ48   行⳼ԕ␖⥮⌕ਸ਼ᒢԝԛ

HDM I 㝌入⡠以及  Type C ፺㟜ࢡ㲋，ឲઅጶ

中央ᕦᕇ內，ݳ␉݇ࣇ࣊利Ꭵ及⩬ᗒ車ၣ⠉㮠⤺ὔ。

*  車輛不附 H D M I  和 Ty p e  C  線材。

ඨഒ̉জྛཾㄇ⚸式Ӻㄽ͓ㅿ

LM 500h 4 ͈ ഒ

⑃ᐁ㟦入ጶ，ᠶ入眼⥏的ਢᡂ৽㰽前ጶ車ⶬ˵築㗧ެڳ⠉㮠的Ⴎ➈ၻ㰽ჟ，搭配ਃ㰇㲋ဠ㲮য়⋕⎇，

讓ᐁ㑨ᡂⰶ⬌শڔၝ，ᔡᡂࠅ㮟ګ↴ो༥ᬱ，㡿ⲟ隨心ᔾᰔ，⯴  LM ⊏有的奢華ႛអ車ⶬکᡂᐁᣞܻ

۲ᓌ˵ფ的⠉㮠。

ᑫἔୋヵ

ጶ中央ᕦᕇ設⭮⊏立㏃ᙍ㳛與多㵘ᙍेᗗ㪚，

ᐁੴ隨ᑕᜯܩ調ឲᩬ㎤ኈ˵ࣰℾ㟗㶲及ะᗗᛡ

ওⲟ䦋کੴᙍे燈ࢥ˵ਃ㰇⋕⎇與㲋ဠ㲮য়ওⲟ⢢，

一ᗕ㮠ਢੴᘶᙍ全გ。

ඨഒ̉জྛཾダἴ式ঐִ⍩ၫմㅿጀ

4 ͈ഒ୶ழ⸢Ҁ
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Ⴎ㰽ჟ中央下៨配⭮⊏立ࣰべᯌ，㗱ၳ㤲同時

ੴဧឌ 2 ក㹃ᯀ，並ࣇ有፺㟜ࣰべওⲟ，讓ᐁ隨時

ⲟឌ㼻Ⴓ㣅，ک不㩟失ެߕጻ᰼ᒧ的⑃下。

立Ե⚸ᔝ

L M  ጶ配ࠚℾ感ᓩ⧥線ওⲟ，ⲟ⦭Ặᘶᙻ৽൯

內ỉኈ㔃য়。搭配  5 ⟔式，ၐ⮈႕⌐थ৽ၡ㌊য়

的ᫎᎁ，讓位ټၡ㡿ޮ感㠑。

CLIMATE CONCIERGE  ℇ↤ຶ༨ៈၫ⅝

㟸␉㰽ჟࠂ㠯㞢ử㮑ラ設⭮ݳ利࠙ᥩ，ၐ⮈的⠉㮠

利␉以⩬ᗒⶬ內ࢋ㱡᳄，ᙫਃݳ利Ꭵᣖᠮឆ⧭。

ѫⶏϭլѿጠ

ጶࠂ㠯ᕦᕇ內的ੴឆ⧭式ᛱ㠯᧢設計，៨ݳጶ

。㲎᳦ڳ時的শ以及ެټᔡ⭮⇏，Ἆ㘒ࣀၡ㞀ټ

ᅿℏ式ჾ᱐ⶏᎅ

ඨഒ୶ழ↤Ӻㄽ͓ㅿ

ጶࠂ㠯設有線ࢡ㲋ہ㳛及 Type C ፺㟜ࢡ㲋，

ੴႫកᚍ線ࢡ㲋的㲋ဠ㋲⭮ឌ᰿ラࢡ㲋ᔡ݇␉

፺ࢡওⲟ。

*   線ߢ㯌㰜不附  Ty p e  C  線材。

⬽≞ᩆね

為ڐ讓ᐁᜦ有㠑ႛអ的ⶬ⠉㮠，ሄື㟸␉㰽ჟ

下 ៨ ࢽ ࠂ 及 中 央 ᕦ ᕇ 下 ៨ ⢢ ラ ， 保  ᫆  的 ⭮ ⇏

૯ ឆ ⧭ ⠉ 㮠 ， ⨊ 心 ࣊ 㶥 ⮈ ㎡ 與 ႕ ␉ Ꭵ ， 層 峰 之 

╎㶫⤺ὔރ⼤。

4 ͈ഒ୶ழ⸢Ҁ
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DRIVING  SIGNATURE
ᑆ␈ֳÃঐӸᄱ

LM 500h



⸢�D i r e c t  S h i f t  6 �ⵄཾ␂ၚ⫈ⵄ⅝
(  L M  5 0 0 h  車型୶ழ  )

2 . 4  ؏  L 4  ᝩⳈॉ३ൟᄶ  

LM 50 0h ᙈ␉  2.4 ਃ  L4 㼛Ꭵⲟ引擎，㟎㟻㼛㟜ⅎ⅛

ᕯ㊅႕⌐世␦㵕⧺ℾធ⊬૯㼛動力㝌出。搭配Ẳⵗ  

F1 㖻車➕ᕯ的╞ल式㟦氣᱂⣟，ᙈ␉ Dual VVT-i ੴ㔃

ᴔ㮑᰾時ᙍे⧜⨿，⨤અ新一代  Hybrid ᵃ㲋㌒અ動力

ᕯ㊅，ᖽ全新㜯㤲য় PCU 動力ᙍे⨜˵  Direct Shift 

6 㟜ᕇⵗᘼ㔃 㟜⧜⨿˵以及  HV 㲋，ၐ⮈ ႕⌐⩜ធ

㹑力  371 PS 。
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LM 50 0h

T24A- FTS 2.4 ؏  L4 ᝩⳈॉ३ൟᄶ

LM 5 0 0 h ൟᄶֳⳒՓኟ↤

Engine speed (rpm)

Output

(PS)

Torque

(kg-m)

5 1 .0

45.9

40.8

35.7

30.6

25.5

20.4

15.3

10.2

272

204

136

68

5.1

0 1,000 2,000 3,000 4,000 5,000 6,000 7,000



* 

ᤃ車ᔾ搭㜥之ᵃ㲋㌒અ動力ᙍे⧜⨿䥸㝛ᙵ౧થ㔃ะ౧˵㲋ᙍे⨜˵㹑㠁ᙍे⨜˵H V  ᙍे⨜˵M G  ᳝⚷㲋動㹑㠁䥹ᙫݟ  5  ባᔡ  1 2 㤯ࣀ⼓ 

 䥸以ुࢤ⯯為Ặ䥹保ೕ䦋㤾Ⴑ  H V  㲋，کᙫݟ  8  ባᔡ  1 6 。為Ặ䥹保ೕ⯯ुࢤ㤯䥸以ࣀ⼓ 

* 

᰿為✖ᑕ೩，႕㱃車型與ܩ動以႕車為٫。

全新搭㜥  2.4  ਃ引擎與  Hybr id  㲋動㹑㠁，㟎㟻  Lexus  ⊏᱀全⌕的  Fu l l  Hybr id  ᕯ㊅，ၐ⮈

⨤અ㲋ⲟ與引擎的ওធ，ᣞ⩜ធ㹑力㝌出ੴ㠁  371  PS 行㹸的−ᵋܢ動力⧜⨿在ۡ⨜ࢽ。

下 ┒ ⲟ ၐ ⮈ 的  同 㟸 ܩ ， ფ ⌐  L e x u s ࠔ  出 的 動 力 ➕ ᕯ 。

Ԓᇐӥ׳㍟ᆋ⍩ᙃᙬൟᄶ1

新一代  P C U  動力ᙍे⨜，㜯㤲য়設計，讓㟸ܩធⲟᣖܻ，ೆᓩ車㜵行㹸−ᵋ與㹲㹸⯯

ᑕ೩，有ວ車㜵的⯭中ᭊ，ᙍे動力㝌出⧜⨿，ह៦᳝⚷㲋動㹑㠁與引擎的動力㝌出

थ 配  ， 㠁 ु ᣞ ܻ 動 力 㝌 出  式 ， 並 同 時 配 ࠚ ˿ ᵃ 㲋 ㌒ અ 動 力 ⧜ ⨿ ⵗ ᔝ 保 護  े 。̀

PCU ֳၫմᒹℽ2

全新㼛ធⲟ㱲᫆㫔᳑㲋，體⟬ᣖႳ，ࢡឌ㲋ធⲟᣖܻ，⭮前ᩬ下៨，不ጞ㵒行ᤜ箱

⠉㮠。㰘ဧ引擎動ⲟ，㠪ੴೄឆṕ㟜動ⲟ，ݟ㲋動㹑㠁以⧴㲋力式㻔動車㜵ᔡ與

引擎動力ټڧ㝌出，㠁 ु ⲟ Ẳ ݇ ␉ ᣞ ܻ য় 及 低 ᘼ ឌ ធ ᥛ 。

HV ㄽᘯ3

全 新 㼛 㜯 㤲 য় 之  D i r e c t  S h i f t  6  㟜 ᕇ ⵗ ᘼ 㔃 㟜 ⧜ ⨿ ， ⨤ અ ṟ 㝀 ᵃ 㲋 ㌒ અ 動 力 ， 並 ふ ␒

ᣞ 㠑 য় 的 䈃  設 定 ， 㟎 㟻 ၐ ⮈ 的  調 㟸 ܩ ， 讓 ᐁ 在 ં ᮥ 位 下 ┒ ⲟ ګ  ᣖ 為 㞘 㟜 ╞ 覺 之

動 力 㝌 出。

Direct Shift 6�ⵄཾ␂ၚ⫈ⵄ⅝4

L e x u s  H y b r i d  D r i v e  搭㜥ࣇڕ不同ওⲟ的᳝⚷㲋動㹑㠁，㟎㟻  P C U  動力ᙍे⨜ឲઅ，

᧐行㹸−ᵋ┋ᚇஓ動引擎˵┋㲋˵ࢡ㲋⢢ܩ␉䦋⑃車㜵車ᔡṕ㟜時，ⲟႫṕ㟜動ⲟ

㝛 ᙵ 為 ⲟ Ẳ ，  ဧ   H V  㲋  以 ݟ ፊ ⎫ ݇ ␉ 。

MG ᘕṤㄽ㊰ⵥ5

LEXUS
_

LM   31 LEXUS
_

LM   32

1

2

5

Hybrid 
࢟ ۞ 構 ᔜ

ᝩⳈᙬㄽ⤊ֳٮἜྤ

4

3



LM 350h

A25A- FXS 2. 5 ؏  L4 ൟᄶ

LM 35 0 h ൟᄶֳⳒՓኟ↤

⸢  H y b r i d  E C V T  ㄽᖸ⫈ⵄ⅝
(  L M  3 5 0 h  車型Ⴌჴ  )

2. 5  ؏  L 4 ൟᄶ

L M  3 5 0 h  ᙈ ␉全 新 設 計 的㼛 ធ引擎，導入 多⟔ ࢤ 㟦引擎 ➕ ᕯ，

 ᖽ 以  F 1  㖻 車 ➕ ᕯ ᕎ造 的 ╞ ल 式 㟦 氣 ᱂ ⣟，及 Ẳⵗ旗 艦 車 ᰠ  

L S  的  V V T- i E  㲋ဠ式㟦氣㮯㮑ੴ㔃᰾時ᙍे⧜⨿⢢，讓ℾធ⊬㠁

世 ␦ ⧺ ᭅ Ặ，⨤ અ 新 一 代  H y b r i d  ᕯ ㊅， ᖽ 全 新 㜯 㤲 য়  P C U  

動力ᙍे ⨜˵ E C V T  㔃 㟜 ⧜⨿˵以 及  H V  㲋，ၐ ⮈ ႕⌐⩜ ធ

㹑力  2 5 0  P S  。

LEXUS_LM   33 LEXUS_LM   34

Output

(PS)

Torque

(kg-m)

10.2 0

15.3

20.4

25.5 204

136

68

Engine speed (rpm)

1,000 2,000 3,000 4,000 5,000 6,000 7,000



新一代  P C U  動力ᙍे⨜，㜯㤲য়設計，讓㟸ܩធⲟᣖܻ，ೆᓩ車㜵行㹸−ᵋ與㹲㹸⯯

ᑕ೩，有ວ車㜵的⯭中ᭊ，ᙍे動力㝌出⧜⨿，ह៦᳝⚷㲋動㹑㠁與引擎的動力㝌出

थ 配  ， 㠁 ु ᣞ ܻ 動 力 㝌 出  式 ， 並 同 時 配 ࠚ ˿ ᵃ 㲋 ㌒ અ 動 力 ⧜ ⨿ ⵗ ᔝ 保 護  े ̀。

PCU ֳၫմᒹℽ1

全新  L M  3 5 0 h  搭㜥  2 . 5  ਃ引擎與  H y b r i d  㲋動㹑㠁，㟎㟻  L e x u s  ⊏᱀全⌕的  F u l l  H y b r i d  

ᕯ ㊅ ， ၐ ⮈ ⨤ અ 㲋 ⲟ 與 引 擎 的 ও ធ ， ᣞ  ⩜ ធ 㹑 力 㝌 出 ੴ 㠁  2 5 0  P S ࢽ。 ⨜ 動 力 ⧜ ⨿

在ۡ ܢ 行 㹸 − ᵋ 下 㡿 ⲟ ၐ ⮈ 的  同 㟸 ܩ ， ფ ⌐  L e x u s ࠔ  出 的 動 力 ➕ ᕯ 。

2.5 ؏ൟᄶ2

全新㼛ធⲟ㱲᫆㫔᳑㲋，體⟬ᣖႳ，ࢡឌ㲋ធⲟᣖܻ，⭮前ᩬ下៨，不ጞ㵒行ᤜ箱

⠉㮠。㰘ဧ引擎動ⲟ，㠪ੴೄឆṕ㟜動ⲟ，ݟ㲋動㹑㠁以⧴㲋力式㻔動車㜵ᔡ與

引擎動力ڧ ټ 㝌 出 ， 㠁 ु ⲟ Ẳ ݇ ␉ ᣞ ܻ য় 及 低 ᘼ ឌ ធ ᥛ 。

HV ㄽᘯ3

全新設計的  E C V T  㔃㟜箱，㟠⨤引擎與᳝⚷㲋動㹑㠁，㟎㟻ၐ⮈的調㟸ܩ，㰘ࠪ⨿

㔃 㟜 箱 ᮥ 位 द ᙵ 的 動 力 ᚛ 失 ， 不 ܔ 讓 ᐁ ګ   ᱶ 㔃 㟜 箱 的 ቢ 㵙 㟸 ܩ ， 並 ふ ␒ 全 新 設 計

的 ᳝ ⚷ 㲋 動 㹑 㠁 及 䈃 㝀  構 ， ᙫ ݟ ᣖ 為 㞘 㟜 ╞ ᙌ 的 動 力 。

Hybrid ECVT ㄽᖸ⫈ⵄ⅝4

L e x u s  H y b r i d  D r i v e  搭㜥三ࣇ不同ওⲟ的᳝⚷㲋動㹑㠁，㟎㟻  P C U  動力ᙍे⨜ឲઅ，

᧐  行 㹸 − ᵋ ┋ ᚇ ஓ 動 引 擎 ˵ ┋ 㲋 ˵ ࢡ 㲋 及 ᙍ े  Hybr id  ECVT  ⢢ ܩ ␉ 䦋 ⑃ 車 㜵  車 ᔡ

ṕ 㟜 時 ， ⲟ Ⴋ ṕ 㟜 動 ⲟ 㝛 ᙵ 為 ⲟ Ẳ ，  ဧ   H V  㲋  以 ݟ ፊ ⎫ ݇ ␉ 。

MG ᘕṤㄽ㊰ⵥ5
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1

2
4

5

3

Hybrid ࢟ ۞ 構 ᔜ

ᙬㄽ⤊ֳٮἜྤ

* ᤃ車ᔾ搭㜥之ᵃ㲋㌒અ動力ᙍे⧜⨿䥸㝛ᙵ౧થ㔃ะ౧˵㲋ᙍे⨜˵㹑㠁ᙍे⨜˵H V  ᙍे⨜˵M G  ᳝⚷㲋動㹑㠁䥹ᙫݟ  5  ባᔡ  1 2 㤯ࣀ⼓ 

 䥸以ुࢤ⯯為Ặ䥹保ೕ䦋㤾Ⴑ  H V  㲋，کᙫݟ  8  ባᔡ  1 6 。為Ặ䥹保ೕ⯯ुࢤ㤯䥸以ࣀ⼓ 

* ᰿為✖ᑕ೩，႕㱃車型與ܩ動以႕車為٫。



前永磁
電動馬達

後永磁
電動馬達 HV電池

前永磁
電動馬達

後永磁
電動馬達 HV電池

2.5 ؏
L 4 引擎*

2.5 ؏
L 4 引擎*

2.5 ؏
L 4 引擎

前永磁
電動馬達

後永磁
電動馬達 HV電池

前永磁
電動馬達

後永磁
電動馬達 HV電池

前永磁
電動馬達

後永磁
電動馬達 HV電池

2.5 ؏
L 4 引擎*

2.5 ؏
L 4 引擎*

2.5 ؏
L 4 引擎*

* ೩✖ HV 㲋位⭮࠹為 Hybrid ✖ᑕ⯭。

* LM 500h 為 2.4 ਃ L4 ṟ㝀ฉะ引擎。

Hybrid ܩ 動  ⌘

1  .

ஓ動時，以᳝⚷㲋動㹑㠁為٫㍴動力ݎẲ。

在引擎ᤁஓ動時，車㜵㞢ٷⰹ˵㲔動，

同時␒ⅎᵃᷩ⯾，ڃᳶᦂᘼឌ。

㏰䦊⑃  H y b r i d P C U  ᧐ં㵘ᨗ۞，ह៦引擎ᓩஓ動以݇⧜⨿

      㵙利㟸ܩ時，引擎仍ᣡஓ動。

2 . Νⵄ行㋒

㜯㙵ᵃ㮑，以低㟜㹲㹸車㜵行㟦時，⧜⨿以

᳝⚷㲋動㹑㠁為٫㍴㻔動ݎẲ，並㠑時㜮以

引擎動力，以ᣞ⩗Ή與ڈḴ的༑ᒀ前㟦。

3 . Ԓֳֵⵄ

ᰔ݇車㜵全力ঔ㟜時，引擎ᣡ

立ਢஓ動，᳝⚷㲋動㹑㠁ڃ同

時ݟ⨵動力，以㱲重動力㻔動

車㜵㼛㟜ຆ㹘。

5 . ˲行㋒

在一ⶊ行㹸−ᵋ下，引擎與㲋動

㹑㠁ᣡ有ធ㋋ڙڧ㟸␉，以㠁ु

ᣞ╧ ᵃ 的 動 力 㝌 出 − ᒀ， ᰿ 時

引 擎 Ⴋᕟἡࢽ⟔不同㎤ⷀ䦊一˵

㻔 動 車 㜵 䦋 ڕ ˵ ቛ চ ᳝ ⚷ 㲋 動

㹑㠁␆␄㲋力ဧ  H V  㲋。

4 . ⵄ、ᦚ車
         ( 動ⲟ࣒␄車⧜⨿ܩ動 )  

⑃ᐁ㼻㮘ᵃ㮑ᔡ㙵下車㙛

時，᳝⚷㲋動㹑㠁ᣡႫṕ㟜動

ⲟ㝛ᙵ為㲋ⲟ，ࠪ㟄ⵝ HV 㲋

㲎㍴㲋力㻔動車㜵時ਢ，ࠚ

ੴ࣒␄݇␉。

ᙬㄽ⤊ֳٮἜྤ
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ቔ⍩ঐ㋍㊱ᒹ式

DIRECT4 ᡂ一ᰠ全新ೂ㝀ⲟ㲋ဠ式ࠪ動⧜⨿，⨤ અ  

e-Axle ᕯ㊅，前ጶ㜖配 ⭮㼛ᕞ力的㲋 動㹑㠁，ᙫ ݟ

㜠  ᨨ 式 ೂ 㝀 ࠪ 動 ⧜ ⨿ ᣖ ⦭ ၻ  ⊏ 立 調 ⣯ 前 ጶ 㜖

的 㻔 動力，ੴ᧐  㹲 㹸 ᨗ ۞ Ặ ⚳˵不 ៦  ࢋ য় 㻔 動

力˵⇞ 引 力 ૯ ༑ ᒀ ᙍ े，ᙫ ݟ 出 ⷀ 的 ঔ 㟜 及 ᜯ ᙍ

穩 定 Ꭵ。

D I R E C T4  AW D  ㄽ式ࡀⳈҏ⅝ *

( LM 500h 車型Ⴌჴ )

有 ऺ  ࠪ ⨿ 全 時 ೂ 㝀 ࠪ 動 ㋲ ⭮，在 一 ⶊ 行 㹸 − ᒀ

下，᳝⚷㲋 動㹑㠁 及引擎ᣡ以 ᣞ有 ធ ⊬的៨ 式 㻔 動

前 㝀，㠁 ᔜ ⩗ Ή ᵃ ⯾䦋⑃ 全 力㙵下ᵃ 㮑 ᔡ 行 ⩗ ῃ ử

㙄 㳛 時，⧜ ⨿ Ⴋ ⵗ 動 द ᙵ ᔜ ೂ 㝀 ࠪ 動，ᙫ ݟ 㶏 

的 ᖀ  力並 ფ ⌐ ⨩ ܻ 的 ፊ 㘸 Ꭵ。

E - F o u r  AW D  ㄽ式ࡀⳈҏ⅝ *

( LM 350h 車型Ⴌჴ )

線Ꭵ㲋ဠ㠥 㲔 ᙍे౧ᣡ٫ 動 調ឲ 㠥 㲔౧㯺 㜁♹，

並ࠚࣇ  650 ᱶ的調ឲ設定ߕ䦋࢟۞ᙈ␉感ᓩ式ᶲෘ

㮯，㯺 ੴ以 ᣖ⦭ ⨊  द ᙵ。ᤃ⧜ ⨿ ᣡݡ ℀ 㹲 㹸 ⯯

㠞ᜫ的多重㹲㹒式與行車−ᒀ，ⵗ動Ⴑೂ㝀㟦行

㠥㲔ធᥛ調ឲ，不ܔੴᙫਃ行車的㠑Ꭵ與車㠀㔃ᙵ

時 的 穩 定 Ꭵ，ᣖੴ 㠥 ࢨ 㼛 㟜 㟻 ጆ 時 車 身 㟻 ኈ ࠂ ࠴

的 ᐖ ᵋ。

AV S  ٠⫈スஓⶅㅅ⅝ダຶ༨式ᛑडぷ

L M  前 㜖 ᙈ ␉  㠑 Ꭵ ܻ 的 䅶 ⷴⵐ ᔉઇ⧜ ⨿，ጶ 㜖 ॑

搭㜥⊏立㱲 A ⴵᔉઇ⧜⨿，ᙫਃᜯᙍ穩定Ꭵ與㟻ጆ時

的ፊ㘸Ꭵ。

ւⲟ立㕜⒍⏼གྷٰ⅝

ඨⲟ立ㄥ  A ⏢གྷٰ⅝

⑃ᐁᐺ㍴體㻣隨心ᔾᰔ的ຆ㹘፺感，੯㲎दᙵⵝ Sport 

㟸動式，Ⴋᣡᙫݟᣖ為㟸動য়的動力㝌出，不࠹

ঔ㟜ਗ਼ᓩᣖ㳉ព，EPS 㲋ဠ動力៨向═ڃᣡ調ឲ㝛向力

㠀與ᜯᙍೄ㸪感，讓㹲㹒ᬱ㘅㰊ᝐ張。

Sport ᒹ式

Normal  一ⶊ行㹸式㠑␉ሓ中多重㠀㙄ጒ式的

㹲㹸−ᒀ，܅ᐁګ႖㳕ⵗ在的ἵ㟷時ࢥ䦋ᐁڃੴ以

隨時दᙵⵝ Eco ⣯ⲟ式，讓動力㝌出及⠉調設定ⵗ

動調ឲ為ᣞܻ⣯ⲟ−ᒀ。

Eco / Normal ᒹ式

㹲㹸⯯ੴߣڳެݡຢ，ࢤ行多ওⲟ㖌㏏ឲઅ⧜⨿中

ⵗ行⪠㝄車㜵動力及車㝌出˵ቼ═ᔉઇ及⠉調㝌出

式，並在  Normal  一ⶊ行㹸式時，࣒次ᗗ下㠞㵘㟦入 

Custom  ⵗ㠞㹲㹒式，讓 LM 㠛ፊᐁ的᱀調一㗧前行。

Custom ᒹ式

⑃㮘ஓ Rear Comfort 式，Ⴋⲟᕾे車㜵⫚向 / ᮋ向 / 

ല╞ᗫ動，並調ឲ車㜵動力㝌出૯車㟜，ṕႵᡎ動感，

不㑨行㹸在ۡܢ㙄ᵋ，┒ⲟ讓ټၡ感ुቢ穩㠑，與

不ቡ的Ⴎ៲➺。

Rear Comfort ᒹ式

* ᔾ有㲋ဠ式ೂ㝀ࠪ動⧜⨿ഉ為ᝉ✖ᑕ೩，車㜵㑟以႕㱃ੵ›㕱୫車㜵為٫。



PCS 㵡㓨式㯵護⧜⨿㟎㟻Ჟ⥷ᵪ㲇㠁與ⲟᝰጞ同

㊕ࡪṥ前៨車㜵及㱄⛻⇏，ⲟ᧐前៨㙄ᵋ，ਢ時ࠃ

㓨✖，並ِ在፡㍴時㟦行ⵗ動車㜮চ，㰇低㟀ᜌ前៨

車㜵的ੴⲟᎥᔡᔾ造ᔜ的ၭ䦋⑃與前車㟜ኈሇ㗱㟻 

30 km/h 時，⧜⨿Ⴋ㹲㹸⪆Ꭳ車時ঔ車力㠀。

P C S  ⪰式ザ⪺⅝ ᦚ車ⲷָ␂)  )

㰘ڐ PCS 㵡㓨式㯵護⧜⨿㰂ⵗ動車㜮চ，在৾ဦ㙄੩

㝛ᔡሃ㝛ᣡ車時，Ჟ⥷ᵪ㲇㠁與ⲟᝰጞ同ࠃṥ

前៨㞟㳛⯴ݎ的車㜵*，ᔡ㱲向⠍㗳的行ڳ૯ⵗ行車，

。ᣡᙫ㣿㹲㹸並ِ在፡㍴時㟦行ⵗ動車㜮চڃ⨿⧜

* 前៨㞟㳛⯴ݎ的車㜵 ( ວᛡᕐ車⢢ ) 㲎在有ڳ㹲㹸ᔡ㺣ټ之行㟦−ᒀ下ጻ
㋋ࠃṥ䦋㮠ੴⲟೆૐ㠔⎫෴ጞ㵒⯴ᵞ㋋ࠃṥ。

P C S  ⪰式ザ⪺⅝  (ᅼႥ⯨ٕ⳽⪧ )

⑃行㹸在㼛㟜㠀㙄上，ᐁੴ㮘ஓ DRCC 全㟜൯㲇㠁感ᓩ

式車㘵⩬ᗒ定㟜⧜⨿，㐚⧜⨿ᣡࠃṥ前៨車㜵㟜ኈ並㟎㟻

ⵗ動ঔ㟜˵ṕ㟜ᔡ߬᰽ݎ保ᗒ၎全車㘵，㹲㹸⯯㵛

㮊時㮠㙵㙛ᵃ㮑，ฉঔሀⶈ的ݳ利Ꭵ及၎全Ꭵ。᰿，

DRCC کੴ與 RSA 㟜㰊㞂㓝㜮চ⧜⨿㟠動，㟎㟻ⲟᝰ

ጞ㞂㓝㟜㰊ᭅ㐮，並㶫✖ࡪ㊕，੬ੴふ␒ᜯܩᗗ

㥭ᣖ新 DRCC 定㟜。

D R C C  Ԓⵄࣅㄹⵥຶ༨式車⯙Ↄⵄ⅝

ڈ  R S A  ⵄデ⳽⪧ⲷָ

L D A  車ⵤѐㄭ⪰ẳ⅝

L T A �車ⵤය⯜ⲷָ⅝

LDA ⧜⨿ஓ動ጶ，前៨ⲟᝰጞႫᣡࠃṥ㙄㳛थ㰽線，

⑃㹲㹸⯯ᤁᕎ៨向燈ِߣ㱺車㠀時，Ⴋ以ⰹ㵉ᔡ៨向═

㲔動㓨✖，並៨向═ڒਗ਼向ೄ㸪力㠀，讓車㜵⩬

ᗒ在車㠀內。᰿，搭配 DRCC 全㟜൯㲇㠁感ᓩ式車㘵

⩬ᗒ定㟜⧜⨿ܩ動時，LTA 車㠀ፊ㘸㜮চওⲟੴႫ車㜵

⩬ᗒ車㠀內行㹸，在ၳᠮ⑩ᒴ的㮊➺៲㟷中㰇低ᑕ

┋␄的ੴⲟᎥ。

Lexus Safety System + 3.0 動㹲㹸㜮চ⧜⨿，ⲟ全៨位

ࠃ ṥ 行 車 − ᵋ 與 㙄 ᵋ ， 以 ٫ 動 㜮 চ ᔡ 㓨 ✖ 的 ៨ 式 ，

㰇低ᑕ┋␄的ੴⲟᎥ，ሿᙫਃ行車၎全。ቔ㋍㋒ⲷָ⅝
3.0

* 上㞶ᔾ有٫動၎全配ࠚഉ有ܩࣆ動㰊े䦋႕㱃㠀㙄行㹸時，車㟜˵㙄ᵋ及⢢ೆ⨀ጞ㵒，㹲㹸仍㵛⯭車٫ᕇ࣑之㐛⨊內ၳ，並行㹸時隨時ᘶᙻૐ㠔−ᵋ，以⚳保၎全㹲㹸。

* ᔾ有٫動၎全配ܩࠚ動ഉ為ᝉ✖ᑕ೩，車㜵㑟以႕㱃ੵ›㕱୫車㜵為٫。

AHS ᒚ型㠊ࢥ燈ⵗ動㠕⿺⧜⨿ੴࠃṥႱ向車㜵頭燈ᔡ

前៨車㜵ა燈ࢥẲ，Ⴋᣡጞ㵒Ⴑ向ᔡ前៨車㜵㹲㹸⯯

視線的㠊ࢥ燈℀Ⴉ⣱㟦行㠕⿺，㠥ࢨೆ頭燈╞Ⴉ▆ࢥ

␆␄ਠ㱎，同時ᣡݡ車㟜˵㝛向⢢行㹸−ᒀ，٫動

調ឲࢥጒ，全៨位ᙫਃ行車၎全。

A H S  ቔ型Ӿ燈␂♅⅝
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⸛ ESA ⪆Ꭳ㮓㠥㜮চ⧜⨿ࠃṥुੴⲟ與前៨ᴔ車˵

行ڳ及㙛車┋␄⚫ᜌ，車㜵在車㠀內有㘒的⠉㮠

ੴ 以 㮓㠥ِ㹲㹸ሊ⩗㮘ᜯܩ，၉ᣡ㜮চ㝛向以ቛচ

ᙫ㼛車㜵穩定Ꭵ並㯵᰽車㠀ߣ㱺。

E S A  ↜ฌちⶅⲷָ



⨤અ㫺頭及㲇㠁ࠃṥ，ⵗ動߬車⧜⨿ஓ動時ⵗ動ᙍे

៨向═˵ᵃ㮑˵車及ᮥ位，並ᗒ⬨㶫✖車㜵ૐ的

㱄⛻⇏，⸛有⚫ᜌ┋␄ੴⲟ，Ⴋ㓨✖㹲㹸߬᰽݇␉並

চ㮓㠥。᰿，ⵗ動߬車㜮চ⧜⨿កᚍ入ኌ與㙄㠯߬

車，同時ੴ㏚ᓙ三⨜߬車位⭮。

A P ⅝ї車ⲷָ␂ 
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㐚⧜⨿㟎㟻㲇㠁ࠃṥጶ៨車ࠂ視線不ᠮႎ覺的ᱍ㎤，

⑃㹲㹸⯯車時，一᠊有車㜵ፀࠂࢽጶ៨ᙌ㞢，⩗⧜⨿

ह定Ⴋ有ᜌᜭ的ੴⲟᎥ時，Ⴋ┋出㓨✖㵉並ふ␒ࠂࢽ

ጶ視㫺上的㓨✖⢇ワᙫ㣿㹲㹸ᵮᑕ，並在፡㍴時㟦行

ⵗ動車㜮চ，以㠥ࢨੴⲟ┋␄的⚫ᜌᑕ。

R C T B  ඨᇖ車ᛗᦚ車ⲷָ⅝

⨤અ全新導入的 E-Latch 㲋ဠ式㮑ᕹ及 BSM ╜䆣ࠃṥ㓨

✖，٫動ࠃṥጶ៨ݎ車，ੴᙫݟ㓨✖，ᔡ፡㍴時ᷩ車

㮑㮘ஓ動ܩ，ሿ㰇低下車時㠔ጶ៨ݎ車⚫ᜌ的㶲㱎。

S E A  ଦԒㄭഒⲷָڈ車た⾹ⵈ  (⨪ᆦᇖ式 )

配⭮全新的ា位ጞࡂ車內ጶ視㫺，㟸␉၎㋲ጶა㮑上

的㫺頭，Ⴋ車㜵ጶ៨動ᒀᖂႩ車內ጶ視㫺上，㹲㹸⯯ੴ

ᣖܻ的車ጶݟ㲎᳦調ឲ㫺頭㎤ኈ與視㎤，為行車ᙫݡ

ⲟ㍽ኈ䦋⸛㫺頭㋋㠕⿺，㹲㹸⯯کੴ視−ᵋदᙵᔜࠪ⨿

。၀ጶ視㫺，⚳保行車၎全㵙ᢚࢥ

ᆪΜ式車ԑඨ⥮

㟸␉車頭˵車ࠂ及車ა的ᝰጞ㇜અ出 360 ኈ的ਢ時

ጞࡂ，以ޗ◮視㎤㶫✖車身ೂૐ−ᵋ。 36 0 ኈ全ᡱ㇜

અᱍ㎤，不࠹ੴڐ㎲車㜵ೂૐ視線╜৽，並ⲟ᧐不

同ᮥ位दᙵ視㎤，搭配 14 ઈ全㶫✖，讓ᐁ隨時隨

ᘶᙍ車 㜵ૐ的視 㤱，ᏻ然⠍ ᨥ  㡿ᣡ੨ᥗ㮠的㊈

੩ሎ㠀。

3 6 0  ᯌቋඓҥⲷָ⅝

360 ኈ⎫ᡱጞࡂ㜮চ⧜⨿ ╞行

不㑨行㹸ሓ৽ᔡ㼛㟜㠀㙄，⧜⨿ᣡ隨時ⵗ動ࠃṥጶ៨

位視覺ᱍ㎤৽的ݎ車，並同ࠂ的車ࠂጶ視㫺上㶫✖

㓨✖⢇ワ，ሿᙫਃ㔃ᙵ車㠀時的၎全。

B S M  ᴻ㕼Ѭ⪰ẳ⅝

* 上㞶ᔾ有٫動၎全配ࠚഉ有ܩࣆ動㰊े䦋႕㱃㠀㙄行㹸時，車㟜˵㙄ᵋ及⢢ೆ⨀ጞ㵒，㹲㹸仍㵛⯭車٫ᕇ࣑之㐛⨊內ၳ，並行㹸時隨時ᘶᙻૐ㠔−ᵋ，以⚳保၎全㹲㹸。

* ᔾ有٫動၎全配ܩࠚ動ഉ為ᝉ✖ᑕ೩，車㜵㑟以႕㱃ੵ›㕱୫車㜵為٫。
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LM 車體⨤構㰘݇␉㼛張力㨱ᤞݎฉঔ車體ॠᎥ，

ᣖ㤲ᙈ LSW 㲇Ⴉ㈁៴₷ᙌ與ⴘઅሂᵞݎዷয়

車身⨤構，同時在車ၣᥩ˵㹲㹸ⶬ˵ጶ㝀ᗂ內ࠂ

與ა㮑㡮۞ڃ㡿⇛ऺڒ以ঔዷ䦋㰘ڐⲟ㰇低ᜌᜭ

時Ⴑ車內ټၡ的ၭ˵ᙫݟ㹲ڳټଲᣞܻ的㋋動

㯵護，ᣖⲟ有ធ႕⌐ࢋ⑁的ᜯᙍ穩定Ꭵ與⨩ܻ的

㠑Ꭵ。

㍟։ฎ車體

LM 全車⧜搭㜥前ጶࣇ 6 ࣃ SRS 氣ಸ，㤾Ⴑ車型設計的氣ಸጒ式，ᙫݟᣖಧၻ的၎全㯵護े。㱲前氣ಸⲟᙫݟ

前ټၡᣞܻয়的㯵護，⯴㱲前ᩬࠂ㳛氣ಸ॑ⲟṕႵᜌᜭ的ၭ。車ࠂ⥏式氣ಸ॑ፀ前⠢ A ᦜ延伸ⵝ⢍三ᘼ

ᩬ，㳛⟬的⣱ᙫݟᐁᣞၐឲ的ࠂ㳛㯵護。

* SRS 氣ಸܩ動ഉ有ᨗ۞㰊े，╡㯚㰊े㑟ᶴ全ੵં⩗㧳ڐ㎲車٫݇␉ᕇ࣑內╡㯚㑆ᠩ。

* 上೩為 SRS 氣ಸᝉܩ動✖ᑕ೩，႕㱃ܩ動−ᵋ與✖ᑕ೩ੴⲟ有ᔾሇ⑁。

6 ԛ  SRS ᘆ࠷*



LEXUS  LM ⦈␖ԑ⣮㈖①ᒳាᰕᰗℽٮ⢟ LEXUS  LM 車型設⥫፹⢟ 

1,615 mm

1,890 mm

3,000 mm

5,130 mm

1,620 mm

1,940 mm

( LM 350h )

1,955 mm

( LM 500h )

 

 

 

  

୰

車㮊 ( mm )

車ႛ ( mm )

車㼛 ( mm )

㜖㘵 ( mm )

前㝀㘵 ( mm )

ጶ㝀㘵 ( mm )

車㜵⠉重 ( kg )

ᣞ低㱺㼛 ( mm )

㟦ഘ㎤ ( ° )

㱺ഘ㎤ ( ° )

ᣞႳ㞷㝛ਆጸ ( m )

㶲㯺ݶា ( cd ߕ )

ᵃ箱ၳ㤲 ( L )

行ᤜ箱⠉㮠 ( L )

㝀ⱺჍႤ

㝀型式

ⱺ型式ࠚ

ᣞټ㜥ڳា

4 ͈ഒ

5,130

1,890

1,940

3,000

1,615

1,620

2,360

152

14

17

5.9

0.34

60

752

225 / 55 R19

19 ઈ㧻

ႳჍႤ

4

7 ͈ഒ

5,130

1,890

1,940

3,000

1,615

1,620

2,360

152

14

17

5.9

0.34

60

110 ~ 1,191

225 / 55 R19

19 ઈ㧻

ႳჍႤ

7

4 ͈ഒ

5,130

1,890

1,955

3,000

1,615

1,620

-

139

14

18

5.9

0.33

60

752

225 / 55 R19

19 ઈ㧻

ႳჍႤ

4

6 ͈ഒ

5,130

1,890

1,955

3,000

1,615

1,620

-

139

14

18

5.9

0.33

60

110 ~ 1,191

225 / 55 R19

19 ઈ㧻

ႳჍႤ

6

 

 

 

  

LM 350h LM 500h

⦈①

㉝ጀ①

ԑ⣮①

*1 內㋲ᩬᤞ㖪為前䦊Semi-Aniline 㵕⧺╽┬˵ጶ䦊 L-Aniline 奢華╽┬ *2 內㋲ᩬᤞ㖪為前䦊Semi-Aniline 㵕⧺╽┬˵⢍ڕᘼ䦊L-Aniline 奢華╽┬˵⢍三ᘼ䦊Semi-Aniline 㵕⧺╽┬

■ ㎡ⷀ˵㷭ⷀ˵內㋲ⷀ㶑ⷀ⨊⣯ݡ車型↵ᤃ有不同，㑟以႕車為Ặ，㐛ᐖ㑟ᶴ全ੵ⩗㧳䦋ᤃ✖ᑕ೩ݟ࠹㶑ⷀ⯭，ં車型↵ᤃ配ࠚ㑟㐛㮺車型設定㊕。 

᫆ࢥ┌  (085)

᫆ࢥ㥹  (1J7)

ᠵℰ䆙  (223)

☖⮱᧐㷭

㲮䆙 1*(Ⴌჴڳ4)  㲮䆙 2*(Ⴌჴڳ˵7ڳ6) 

LEXUS
_

LM   47 LEXUS
_

LM   48



LEXUS  LM 車型設⥫፹⢟ 

 

 

 

  
ⳟٷ⅝

EPS 㲋ဠ動力៨向═

( Electric Power Steering )

གྷٰ⅝

AVS ੴ㔃㯺㠥㲔⧜⨿

( Adaptive Variable Suspension )

前ᔉઇ

ጶᔉઇ

ᦚ車⅝

前㝀

ጶ㝀

4 ͈ഒ

ˌ

ˌ

⊏立䅶ⷴⵐ

⊏立㱲 A ⴵ

㟗㶲⚜

㟗㶲⚜

7 ͈ഒ

ˌ

ˌ

⊏立䅶ⷴⵐ

⊏立㱲 A ⴵ

㟗㶲⚜

㟗㶲⚜

4 ͈ഒ

ˌ

ˌ

⊏立䅶ⷴⵐ

⊏立㱲 A ⴵ

㟗㶲⚜

㟗㶲⚜

6 ͈ഒ

ˌ

ˌ

⊏立䅶ⷴⵐ

⊏立㱲 A ⴵ

㟗㶲⚜

㟗㶲⚜

 

 

 

  

LM 350h LM 500h

* 1  ᵃ⯾ߕ㖌៏ݎẲ䦊⩗Ή㡮ⲟẲგࣀሔ㖌㏏。

*2 以ባቢഉ行㹸 15,000 ࣀ㤯㰘以ᵃ⯾ṥ㐐ߕ計⣘。

*3 ᘼ氣㤲⢢⧺䦊LM 350h 4ڳ˵LM 350h 7ڳ為㗱㟻 2,400c.c. ⵝ 3,000c.c.䦋LM 500h 4ڳ˵LM 500h 6ڳ為㗱㟻 1,800c.c. ⵝ 2,400c.c。

*4 ᤃᭅ✖之ሓ৽⯾ᵃ㤲 / 㳗ሓ৽⯾ᵃ㤲 / ᵃ⯾ṥ㐐ߕഉݶ在ᙍेỉኈ及ῃኈ的႕㻣ၣ內，ᘼ㰘␦㙄ᵋ，␒Ⴌ᪾ڳଲݡ㍾定的行車型ᒀ車體動力計上ṥጻ。ṥ㐐㟻➺中，車燈˵⠉調⧜⨿

    及㵉㵒⢢ੴⲟጞ㵒⯾ⲟṥ㐐⨤ᥛ之㰂ჴ設ࠚ┒ᤁஓ動。႕㱃㠀㙄行㹸時，ೆ˵㙄ᵋ˵㜥重˵݇␉⠉調⧜⨿˵㹲㹸⯃ᒖ及車㜵⩬護保㷵⢢ೆ⨀ጞ㵒，ࣆ႕㱃ᵃ⯾㊕⌐ᓩ低ṥ㐐ߕ。

 

 

 

  ൟᄶ⥫፹

引擎型式˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴˴

VVT-iE 㲋ဠ式㟦氣㮯㮑

᰾時ᙍे⧜⨿

ੴ㔃ᴔ㮑᰾時ᙍे⧜⨿

ⅎᵃ⧜⨿

ᘼ氣㤲 ( c.c. )

ฎ⍩ᆪᄿֳ

ᣞ㹑力 ( EEC-NET )

ᣞᕞ力 ( EEC-NET )

ঔ㟜Ꭵⲟ ( 0 ~ 100 km / h )

၎全᫆㟜 ( km / h )

Hybrid ⅝⥫፹

Hybrid ᳝⚷㲋動㹑㠁㍾格

MG 1 ( Motor / Generator )

Hybrid ᳝⚷㲋動㹑㠁㍾格

MG 2 ( Motor / Generator )

Hybrid ᳝⚷㲋動㹑㠁㍾格

MG ( Motor / Generator )

Hybrid ᳝⚷㲋動㹑㠁㍾格

MGR ( Motor / Generator Rear )

HV 㲋型式

HV 㲋ា㤲

HV 㲋㲋ะ

Hybrid ⧜⨿Ꭵⲟᣞ㝌出

ᙬ⋡⢟᭘

ሓ৽型ᒀ ( km / L ) *1

㳗ሓ৽型ᒀ ( km / L ) *1

ṥ㐐ߕ ( ቢഉ ) ( km / L ) *1

ባ⯾ᵃ㤲 ( L ) *2

ⲟẲធ⊬⢢⧺ *3

ṥ㐐៨ᵞ *4

⫈ⵄ‴�行㋒ᒹ式�㌢ᇖ式

㔃㟜箱

ⲟ多重㹲㹒式

㻔動៨式

4 ͈ഒ

A25A-FXS 2.5 ਃ L4 引擎

ˌ

VVT-iE ( 㟦氣㮯 ) / VVT-i ( ᘼ氣㮯 )

D-4S 多重ⅎᵃႩ

( ⭂內╞及多䆣ⅎᵃႩ )

2,487

190 PS / 6,000 rpm

24.4 kg-m / 4,300 ~ 4,500 rpm

8.7

190

650 V , ஓ動引擎

650 V , 㻔動前㝀 , 

182 PS / 27.5 kg-m

-

650 V , 㻔動ጶ㝀 ,

54 PS / 12.3 kg-m

㱲᫆㫔᳑㲋

216

259.2 V

250 PS

14.52

17.29

16.2

926

1

Hybrid ECVT 㲋ဠᱶ㔃㟜⧜⨿

( 㰂 6 㟜ᕇⵗᘼওⲟ )

ECO / NORMAL / SPORT /

REAR COMFORT / CUSTOM

E-Four AWD 㲋ဠ式ೂ㝀ࠪ動⧜⨿

7 ͈ഒ

A25A-FXS 2.5 ਃ L4 引擎

ˌ

VVT-iE ( 㟦氣㮯 ) / VVT-i ( ᘼ氣㮯 )

D-4S 多重ⅎᵃႩ

( ⭂內╞及多䆣ⅎᵃႩ )

2,487

190 PS / 6,000 rpm

24.4 kg-m / 4,300 ~ 4,500 rpm

8.7

190

650 V , ஓ動引擎

650 V , 㻔動前㝀 , 

182 PS / 27.5 kg-m

-

650 V , 㻔動ጶ㝀 ,

54 PS / 12.3 kg-m

㱲᫆㫔᳑㲋

216

259.2 V

250 PS

14.52

17.29

16.2

926

1

Hybrid ECVT 㲋ဠᱶ㔃㟜⧜⨿

( 㰂 6 㟜ᕇⵗᘼওⲟ )

ECO / NORMAL / SPORT /

REAR COMFORT / CUSTOM

E-Four AWD 㲋ဠ式ೂ㝀ࠪ動⧜⨿

4 ͈ഒ

T24A-FTS 2.4 ਃ L4 ṟ㝀ฉะ引擎 

-

Dual VVT-i

D-4ST 多重ⅎᵃႩ

( ⭂內╞及多䆣ⅎᵃႩ )

2,393

275 PS / 6,000 rpm

46.9 kg-m / 2,000 ~ 3,000 rpm

6.9

185

-

-

288 V , ஓ動引擎 , 㻔動前㝀 ,

87 PS / 29.8 kg-m

288 V , 㻔動ጶ㝀 ,

103 PS / 17.2 kg-m

㱲᫆㫔᳑㲋

240

288 V

371 PS

-

-

-

-

-

-

Direct Shift 6 㟜ᕇⵗᘼ㔃㟜⧜⨿

ECO / NORMAL / SPORT /

REAR COMFORT / CUSTOM

DIRECT4 AWD 㲋ဠ式ೂ㝀ࠪ動⧜⨿

6 ͈ഒ

T24A-FTS 2.4 ਃ L4 ṟ㝀ฉะ引擎 

-

Dual VVT-i

D-4ST 多重ⅎᵃႩ

( ⭂內╞及多䆣ⅎᵃႩ )

2,393

275 PS / 6,000 rpm

46.9 kg-m / 2,000 ~ 3,000 rpm

6.9

185

-

-

288 V , ஓ動引擎 , 㻔動前㝀 ,

87 PS / 29.8 kg-m

288 V , 㻔動ጶ㝀 ,

103 PS / 17.2 kg-m

㱲᫆㫔᳑㲋

240

288 V

371 PS

-

-

-

-

-

-

Direct Shift 6 㟜ᕇⵗᘼ㔃㟜⧜⨿

ECO / NORMAL / SPORT /

REAR COMFORT / CUSTOM

DIRECT4 AWD 㲋ဠ式ೂ㝀ࠪ動⧜⨿

 

 

 

  

LM 350h LM 500h

ᰯ╍ 1999/100/EC ᗕۑ及ࣆጶ⬨ޖ᰾ᗕۑ ( NEDC行車型ᒀ )
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LEXUS  LM 車型設⸢Ҁ⢟ 

 

 

 

  
⦈⸢Ҁ

日㮠行車燈

頭燈型式 ( 㞢燈 / 㠊燈 )

頭燈Ṏᶑ౧

前 / ጶ㲮燈

ა燈型式

Smart Access ᒚ型車㮑ஓ㮗ᙍे⧜⨿

ⵗ動લ㰂式車㮑

㲋動㮘㯕㰂ⵗ動લ㰂式ა㮑

㱲↴式㮘㯍⠢ ( 㰂㲋動㠕㰪 )

㲋動調ឲឆ⧭車ጶ視㫺 

( 㰂 R ᮥⵗ動向下調ឲ )

ⵗ動㯵▆車ጶ視㫺

( 㰂㲋ℾ㰘㲮ওⲟ )

ጶ導ᶸა⯦

ᘼ氣ა⣟樣式

㞟㖔延伸㟠動車ࠂ㙛 

ԑ⣮⸢Ҁ

Push Start 引擎㏃ᙍஓ動㮘㯚

多ওⲟ㖌㏏ឲઅ⧜⨿

㖌㏏ឲઅ⧜⨿ᜯᙍہ㳛

LEXUS ኹ中ៃ㊋ᠵ導ⶈ⧜⨿

( 㰂 3D 㶫✖ওⲟ )

ぷ⇂㟗㏏⧜⨿

៨向═ᤞ㖪

៨向═調ឲওⲟ ( 㰂㵉㵒˵ぷ⇂㟗㏏˵

定㟜˵៲➺㖌㏏ᙍे㪚 )

៨向═ᙵᮥᜒ↴

HUD 多ওⲟᖍ頭㶫✖

( Heads-up Display )

內㋲㷭

ၣ內⎫ᡱ LED 燈ࢥ⨜

ᒚ型ᕇ線ࢡ㲋ہ㳛

前㏃ᙍ式㮺㓻燈

ា位式車內ጶ視㫺

Ⴎ➈ၻ㰽ჟ

ጶ車⠢㠕㰪⥏

⊏立ࣰべᯌ

ឆ⧭式ᛱ㠯᧢

ឆ⧭式㠯᧢

ጶ移動式多ওⲟᙍे㳛

4 ͈ഒ

ˌ

LED / LED

●

- / LED

LED

●

●

●

●

●

●

●

㱒べ式

●

●

14 ઈ

㏃ᙍ

●

●

╽┬㍸ᤀ

㲋動 4 向

●

-

☖⮱᧐

64 ⷀ

●

●

●

●

●

●

●

-

●

7 ͈ ഒ

ˌ

LED / LED

●

- / LED

LED

●

●

●

●

●

●

●

㱒べ式

●

●

14 ઈ

㏃ᙍ

●

●

╽┬㍸ᤀ

㲋動 4 向

●

●

☖⮱᧐

64 ⷀ

●

●

●

-

●

-

-

●

●

4 ͈ ഒ

ˌ

LED / LED

●

- / LED

LED

●

●

●

●

●

●

●

㱒べ式

●

●

14 ઈ

㏃ᙍ

●

●

╽┬㍸ᤀ

㲋動 4 向

●

-

☖⮱᧐

64 ⷀ

●

●

●

●

●

●

●

-

●

6 ͈ ഒ

ˌ

LED / LED

●

- / LED

LED

●

●

●

●

●

●

●

㱒べ式

●

●

14 ઈ

㏃ᙍ

●

●

╽┬㍸ᤀ

㲋動 4 向

●

●

☖⮱᧐

64 ⷀ

●

●

●

-

●

-

-

●

●

 

 

 

  

LM 350h LM 500h

 

 

 

  
ഒᏼ

ᩬᤞ㖪

㹲㹸㲋動調ឲᩬ

前ټၡ㲋動調ឲᩬ

㹲㹸ⳳⱸᕦ力調ឲ

前ټၡⳳⱸᕦ力調ឲ

㱲前㟗㶲ᩬ

㱲前㲋ℾᩬ

㹲㹸ᩬ㏚ᓙওⲟ

( 㰂៨向═˵車ጶ視㫺㎤ኈ㟠動㏚ᓙ )

⢍ڕᘼ㲋動調ឲᩬ

⢍ڕᘼ㟗㶲ᩬ

⢍ڕᘼ㲋ℾᩬ

⢍ڕᘼะᗗᛡওⲟ

⢍ڕᘼႮ↦ OTTOMAN ᩬ

⢍三ᘼᩬ

⨪

ᒚ型⠉調⣟ၰ

⊏立式Ꮌỉᙍे⠉調⧜⨿

ⷴ⦉㟻ῤ㋲⭮

nanoe™ X ⠉氣ṎḴ⧜⨿

ጶ⠉調出㶲੩

⧥線ℾ感ᓩỉᙍ⧜⨿

㇘㇠

㵉㵒⧜⨿

ᙴⰹ౧ា㤲

USB / AUX-IN ᙌ式㵉Ẳ㼛㟜ࠪ㝌ہ㳛

ASL ⵗ動㵉㶃㋱ࢃওⲟ

( Automatic Sound Levelizer )

កᚍ Apple CarPlay & Android Auto

ᒚ型ᕇ㟠⨤

ጶႬჴ༥ᬱ⧜⨿

ଦԒ⸢Ҁ̑

Lexus Safety System+ 3.0

動㹲㹸㜮চ⧜⨿

PCS 㵡㓨式㯵護⧜⨿ ( ⵗ動車㜮চ )

( Pre-Crash Safety System with Pre-Crash Brake )

PCS 㵡㓨式㯵護⧜⨿ ( កᚍ㙄੩㞂㓝 )

( PCS Intersection Assistance )

4 ͈ഒ

前 : Semi-Aniline 㵕⧺╽┬

ጶ : L-Aniline 奢華╽┬

8 向

4 向

㲋動 4 向

㲋動 2 向

ˌ

ˌ

3 ⨜

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

-

ˌ

ೂ৽⊏立

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

Mark Levinson® Premium Surround

23

USB

ˌ

ˌ

( 前 )

ˌ ( 㰂 48 ઈ䦊

ឲઅ HDMI˵Miracastឌ )

ˌ

ˌ

ˌ

7 ͈ ഒ

⢍一˵三ᘼ : Semi-Aniline 㵕⧺╽┬

⢍ڕᘼ : L-Aniline 奢華╽┬

8 向

4 向

㲋動 4 向

㲋動 2 向

ˌ

ˌ

3 ⨜

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ೂ৽⊏立

ˌ

ˌ

ˌ

-

Mark Levinson® Premium Surround

21

USB

ˌ

ˌ

( 前 )

ˌ ( 㰂 14 ઈલ㵕式

ឲઅ HDMI˵Miracastឌ )

ˌ

ˌ

ˌ

4 ͈ ഒ

前 : Semi-Aniline 㵕⧺╽┬

ጶ : L-Aniline 奢華╽┬

8 向

4 向

㲋動 4 向

㲋動 2 向

ˌ

ˌ

3 ⨜

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

-

ˌ

ೂ৽⊏立

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

Mark Levinson® Premium Surround
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ˌ

( 前 )

ˌ ( 㰂 48 ઈ䦊

ឲઅ HDMI˵Miracastឌ )

ˌ

ˌ
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⢍一˵三ᘼ : Semi-Aniline 㵕⧺╽┬

⢍ڕᘼ : L-Aniline 奢華╽┬

8 向

4 向

㲋動 4 向

㲋動 2 向

ˌ

ˌ

3 ⨜

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ˌ

ೂ৽⊏立

ˌ

ˌ

ˌ

-

Mark Levinson® Premium Surround
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ˌ

ˌ

( 前 )

ˌ ( 㰂 14 ઈલ㵕式

ឲઅ HDMI˵Miracastឌ )

ˌ

ˌ

ˌ
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LEXUS  LM 車型設⸢Ҁ⢟ 

 

 

 

  
ESA ⪆Ꭳ㮓㠥㜮চ

( Emergency Steering Assist )

低㟜㰊㟜㜮চ

( Acceleration Suppression at Low Speed )

DRCC 全㟜൯㲇㠁感ᓩ式車㘵⩬ᗒ定㟜⧜⨿

( Dynamic Radar Cruise Control System )

LDA 車㠀ߣ㱺㓨✖⧜⨿

( Lane Departure Alert )

LTA 車㠀ፊ㘸㜮চ⧜⨿

( Lane Tracing Assist )

AHS ᒚ型㠊ࢥ燈ⵗ動㠕⿺⧜⨿

( Adaptive High-beam System )

RSA 㟜㰊㞂㓝㜮চ

( Road Sign Assist )

DSC ᮥ位㑀入動力㰊े⧜⨿

( Drive-start Control )

ECB 㲋ဠ式車ᙍे⧜⨿

( Electronically Controlled Brake )

ACA ٫動式㝛向㜮চ⧜⨿

( Active Cornering Assist )

VSC 車㜵穩定ᙍे⧜⨿

( Vehicle Stability Control )

TRC ፊ㘸㯵ửᙍे⧜⨿

( Traction Control )

ABS 㯵㪸定車⧜⨿

( Anti-lock Brake System )

BAS 車力㠀㜮চ⧜⨿

( Brake Assist System )

EBD 㲋ဠ車力㠀थ配⧜⨿

( Electronic Brake Force Distribution )

HAC 上ഘ㗧᱀㜮চ⧜⨿

( Hill-start Assist Control )

BSM ╜䆣ࠃṥ㓨✖⧜⨿

( Blind Spot Monitor )

SEA ၎全㱺㜮চથ車㮑㪸㟠動

( Safe Exit Assist )

RCTA ጶ៨車ࠂ㓨✖⧜⨿

( Rear Cross Traffic Alert )

RCTB ጶ៨車ᶸ車㜮চ⧜⨿

( Rear Cross Traffic Brake )

㝛向㜮চ燈

( Cornering Lamps )
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EPB 㲋ဠ㹭車車⧜⨿

( Electric Parking Brake )

HOLD 定車車㜮চ⧜⨿

頭燈℀Ⴉ㎤ኈ水ቢ調ឲ

頭ა燈ⵗ動ஓ㮗⧜⨿

車㟜 / 㱽ἃ感ᓩ式㱽ै

ጶᜮ㶲⋕⎇㮠ᰧ式㱽ै

㱲前車ᜒࠂ水⋕⎇ 

߬車㜮চ⧜⨿

ICS ᒚ߬車㜮চ⧜⨿

( Intelligent Clearance Sonar )

AP ⵗ動߬車㜮চ⧜⨿

( Advanced Park )

⨿⧜㜮চࡂ車ጞ

360 ኈ⎫ᡱጞࡂ㜮চ⧜⨿

( Panoramic View Monitor )

車燈⪆Ꭳ車㮓↉ওⲟ

TPWS ⱺะࠃṥ㓨✖⧜⨿

( Tire Pressure Warning System )

車㜵ᙌ㞢㓨✖⧜⨿

⣍ଦԒ⸢Ҁ

㱲前ᒚ型 SRS 氣ಸ

㱲前ᩬࠂ內⭮式 SRS 氣ಸ

㱲車ࠂ⥏式 SRS 氣ಸ

前ټၡټଲ重㤲感☘㋲⭮

㵡⫗式ᤩ力㰊े၎全ስ

㼛ॠᎥ車體

WIL 㶁᩵ၭ⪡૯ᩬ

( Whiplash Injury Lessening )

HIP 頭㡮㊌ᜭ⪡૯⨤構

( Head Impact Protection )

ISOFIX ࢪ⡘၎全ᩬೕ定㋲⭮

引擎❑ेஓ動㯵╊⧜⨿

入感☘౧ݬ
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■ 以上٫動၎全配ࠚ˵㋋動၎全配ࠚ與 SRS 氣ಸܩ動ഉ有ᨗ۞㰊े，╡㯚㰊े㑟ᶴ全ੵં⩗㧳ڐ㎲車٫݇␉ᕇ࣑內╡㯚㑆ᠩ。

˂ ᤃ型㨹ᔾ㜥之㍾格配ࠚ以႕車為Ặ，Lexus 保隨時㔃ᣖ之᯽利，不੬行㟗☘。
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LEXUS  LM ⦈␖ԑ⣮㈖①ِ⦮ᰕᰗℽٮ⢟ 

⦈① ㉝ጀ①

ԑ⣮①

˂ ㎡ⷀ˵㷭ⷀ˵內㋲ⷀ㶑ⷀ⨊⣯ݡ車型↵ᤃ有不同，㑟以႕車為Ặ，㐛ᐖ㑟ᶴ全ੵં⩗㧳䦋ᤃ✖ᑕ೩ݟ࠹㶑ⷀ⯭，ં車型↵ᤃ配ࠚ㑟㐛㮺車型設定㊕。

˂ 內㋲✖ᑕ࠹ᙫݟ⯭，ੴⲟ與႕㱃㶑ⷀ˵ᤞ㖪⢢⨊⣯有ᔾሇ⑁，㑟以႕車為٫。

᫆ࢥ㥹  (1J7) ᣄ⃒ᩃ  (3U3)

ᠵℰ䆙  (223)᫆ࢥ┌  (085)
☖⮱᧐㷭

㲮䆙 (Ⴌჴڳ˵7ڳ6)  ⾐⠈┌ (Ⴌჴڳ˵7ڳ6) 

㲮䆙 (Ⴌჴڳ4)  ⾐⠈┌ (Ⴌჴڳ4) 

LEXUS  LM ᰕᰗ車①ℽٮ⢟

㲮䆙 ☖⮱᧐㷭

☖⮱᧐㷭

 

⾐⠈┌  
 

⦈①6͈ഒ、7͈ഒ୶ழ  (  ῦ˲、三ၚ  :  S e m i - A n i l i n e  ㇣ℜᵘᴏ   ῦ̯ၚ  :  L - A n i l i n e  ষ╟ᵘᴏ  )

㉝ጀ①ԑ⣮①�� ᫆ࢥ┌ ᫆ࢥ㥹 ᠵℰ䆙 ᣄ⃒ᩃ

᫆ࢥ┌ ᫆ࢥ㥹 ᠵℰ䆙 ᣄ⃒ᩃ

ˌ  ˌ  ˌ  ˊ

ˊ  ˊ  ˊ  ˊ

㲮䆙 ☖⮱᧐㷭

☖⮱᧐㷭

 

⾐⠈┌  
 

⦈①4͈ഒ୶ழ  (  ւ  :  S e m i - A n i l i n e  ㇣ℜᵘᴏ   ඨ  :  L - A n i l i n e  ষ╟ᵘᴏ  )

㉝ጀ①ԑ⣮①��

ˌ  ˌ  ˌ  ˊ

ˊ  ˊ  ˊ  ˊ

ˌ  ᭅẶ␄␆   ˊ  ㏊␄␆    

■ ␒ኌဧ㰊े，ऐ㠞␉㏊␄␆車型之㕺㖔，㲎⢢ኹᙫᜒ，Ꮖᵞ立ਢڧ車，不ݳ之ラ，ឭ㑟㍽㑤。

■ ᤃ㠞ⷀ㊕與႕㱃車ⷀ⸛有ሇ⑁，㑟以႕車為Ặ。      ■ ᤃࣀ保㍾格配ࠚ㔃ᣖᔡ߬␉之᯽利。    ■ ㍾格配ࠚ以႕車為Ặ。    
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LEXUS 㟀᳦᫆ⵞ，

在㔾華車วሊ᭜立㱻以㗱㗳的ࣈ⣱，

˿Ⴌᵮၐ⮈，㞢ٷ⸒᳦̀

一╞ᡂଟ↹⦭✷ᣞ⦭Ặ的㐗㤮。

LEXUS˿以ၡ為Ⴎ ，̀

不੯⊠上ᣞၐ⮈的車，ᣖ⨵ڒᣞ㖂心的㯚ᔈ，

ስ⨵㕺㖔ᣞ⮈ຢ的ᣩশ體㻣。

˿㶥ၡ的一੫Ɽ定，স㟻⼓次的ኼુ 。̀

ᔝޱ深ޒ，

୬有ፀ心⯴┋的ᣩশᕉⲟ創造㶥ၡ感動，

㟖ᡂ LEXUS ଟ↹的心ߕࡤ。

LEXUS Ⴑᐁ的ᕮ㒋

L E X U S車̑୶ழኲ

  ˌ 一㡮 LEXUS ഉᙫݟೂባᔡ৾ࣀ⼓ڕ㤯 ( 以ुࢤ⯯為Ặ ) 的車㜵保㓎䨁以及

 ⢍一ެᣤ及⢍ެࣁᣤ ᔡ一⼓ࣀ㤯 ( 以ुࢤ⯯為Ặ ) 的新車ࢨ㖁᮲ᦑᣩশ，讓ᐁ

 㹲㹒 LEXUS ጶ㶥之ᒰ。
  ˌ ୫ጶᣩশ݇␉的ᔾ有㲆۞ഉ⩗㟻ኹ的⦭ၻଟ㖪⣟े，⩬ޖ㖌៏全㡮以㲋Ⳬ

 ውᮥ᪾ܩ，隨時隨ᙫݟ⦭⚳的㏯៦及ᣩশ，以⚳保⩬ޖଟ㖪。
  ˌ LEXUS 㶥ၡᣩশ中心ࢨ㖁Ⴌ線䦊0800 -036 - 036

  ˌ LEXUS 全 2 4 Ⴓ時㠀㙄ភᚍႬ線䦊0800 -09 1- 09 1

L E X U S  C LU B ᑫἄⵚ  設ຒ

⑃ᐁ㖺㕽 LEXUS 的㡀一ो㗧，ᐁਢᔜ為車ޙ٫ᬱ

㡮的一ଲ䥱㑟㮘ګ LEXUS 為車٫ᕎ造的Ⴌჴ

體㻣，ᙉ⨂㔭ၿ⦭㤬的ڳ␄。ᔝޱባ為車ޙ٫ᬱ

㡮 ᔜ ଲ ⵯ 㞀 LEXUS CUP 車 ٫ 㼛 ↭  ⌕ 㖻˵㠦 㑟

ೢ內☘ઊ೪體ἡ出動ڳ心ዬ的やៃ⣯╘䦋並不定

ⵯ行થߵኗ˵⌘㕪˵⮈㷖˵ଟ㣞˵៲㟷⢢不同

٫㶎的㒦，為ᐁ的␄ᶲฉṆ新☘與ᬱ㘅。

LEXUS 同時為車٫設立䆣ាೄ㸪ेኈ，ऐ全

ੵ LEXUS ᣩ শ ኹ 保 㷵 ᔡ ⩬ ޖ 車 㜵，ਢ ੴ ⊘ ጻ

૯ᵶ Points 䆣ាೄ㸪，⨉⟬䆣ាႫੴ␉折ᖕ

保 㷵 ⩬ ޖ 㖁 ␉ ᔡ ࢧ ᙵ LEXUS ⦭ ଟ，讓 ᐁ ラ ラ

有ګ LEXUS ፎ不ⵝ的㖂心❸㟵。

䥺䆣ាೄ㸪ेኈ㐛⨊㑆ᠩ，以 LEXUS ၙ網ુࣀ為Ặ

L E X U S ؞ᑫٳ⌊

為 ᝐ  ᣩ শ 車 ٫ 的 層 㳛，L E XU S 與 㧃 行 અ ܩ ᙎ

出 ⰶ ઊ ਕ，⨤ અ ં 㵘 㵕 ⧺ ❸ 㟵，為 ᐁ ᙫ ݟ 㹀 ი

一 ᗕ 的 Ⴎ  ᣩ শ。╡ 㯚 ⰶ ઊ ਕ ␔ 㞀 ㏏ Ꮫ，㑟 ⵝ

L E XU S ં 營 ᪾  䆣 ᔡ 㲋 ᶴ 0 8 0 0 - 03 6 - 03 6 ␒

Ⴌڳ為ᐁᣩশ。

L E X U S ⨋⪚ٖ̉車

2004 ባ LEXUS 㵩 ࢤ ᪾ ␦ 在 ੵ › ᔜ 立  ኹ 㐯 㓎

中੪車ᣩশ，並引㟦⮈˵日⢢ೢᔜওᙎ行多ባ的

㼛 ᭅ Ặ C P O ( C e r t i f i e d  Pre - O w n e d )  ኹ 㐯 㓎

中੪車ेኈ。Ⴌ᪾ಧ㒿的車Ẳ˵車ᵋ⤏㠞，以及

 ℀ 新 車 保 ޖ 的 ୫ ጶ ᣩ শ，᰾ ᡂ LEXUS Ⴑ ၐ ⮈

ଟ㖪⸒᳦的⦭✷，⨩Ⴑߕጻᐁޒ㖳ِᜦ有。

w w w. lexuscpo.com.tw

202308_4715
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